Funcionalidades

- Inversor de frequéncia 220V (mono) 1,0 ~ 99,0Hz para motores de até 1HP (~750W).
- Sistema de controle por SVPWM (Modulac&o por largura de pulso senoidal)
- Curva V/F ajustavel

- Fixacéo em painel

Teclado frontal

DISPLAY DIGITAL

Visualizacdo de frequéncia, velocidade, corrente, temperatura entre outros parametros.

LED DE STATUS

-/ (vermelho): Aceso quando o inversor é alimentado e pulsante para parametros bloqueados.

- FWD: Aceso enquanto o motor gira em sentido horério e pulsante com o motor parado.

- REV : Aceso enquanto o motor gira em sentido anti-horario e pulsante com o motor parado.
POTENCIOMETRO

Para ajuste de velocidade. Ao usa-lo, as demais teclas, serdo blogueadas.

TECLAS

- ON: Comando de partida do motor / Fungédo ENTER

- OFF: Comando de parada do motor

- V: Decremento de parametro/velocidade

- A: Incremento de parametro/velocidade

- P-K/' SHIFT: Visualizagéo dos parametros / Navegacéo entre os valores

- MENU/ESC: Acesso ao menu de parametros / Retornar ou cancelar

- SAVE/LOCK: Salvar parametros configurados / Bloqueio e desbloqueio de teclas

- FWD/REV: Giro em sentido horario / Giro em sentido anti-horario

Diagrama de ligacao
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Terminais externos:
# Funcdo Descrigao
1 +5V Fonte interna das entradas digitais
2 VR Entrada para potenciémetro externo
3 COM Comum das entradas digitais
4 MO Saida de status (capacidade de acionamento de apenas 1
LED)
5 MI1 Avanco (sentido horario)
6 MI2/D3 Reverso (sentido anti-horario) / Entrada multi velocidade D3
7 R
8 - R
9 D2 Entrada multi velocidade D2
10 D1 Entrada multi velocidade D1

Tabela de multi velocidade

# D3 D2 D1
0 1 1 1
1 1 1 0
2 1 0 1
3 1 0 0
4 0 1 1
5 0 1 0
6 0 0 1
7 0 0 0

- M1, M2, D1, D2 e D3 estar&o em nivel I6gico "1" quando néo estiverem conectados.

-D1, D2 e D3 séo entradas de nivel légico “1”, estando assim inicialmente na velocidade 0 (conforme tabela).

Visualizacdo dos parametros
Pressione a tecla P-K/SHIFT para selecionar e visualizar os parametros abaixo:

-t-xx:  Temperatura do dissipador
- Cx-xx: Corrente de saida

- xxx.x: Tensdo no barramento DC
-xxxx:  Velocidade do motor

- Fxx.x:  Frequéncia do motor

-E-xx: Erro. Veja a tabela da Ultima pégina para mais informacdes

Ap6s 3 minutos sem acionar P-K/SHIFT, o LED de alimentacéo piscaré e as demais teclas

ficardo inativas até que seja feito um novo deshloqueio.

Ajuste de parametros

Pressione a tecla MENU para acessar o menu de parametros e através das teclas de incremento e

decremento, selecione o niimero correspondente ao parametro desejado. Pressione a tecla ON para

acessé-lo e selecione o sub-item de sua escolha. Pressione ON novamente para confirmar e retornar ao

menu de parametros. Apés editar os demais itens, pressione a tecla SAVE para guardar os valores configurados.

# Cédigo Descricio Valores Fabrica
1 0.1 Tempo de aceleragao 1~15 7
2 0.2 Tempo de desaceleragéo 1~15 7
3 0.3 Frequéncia minima V/F 5~15 8
4 0.4 Frequéncia méxima V/F 5~30 20
5 05 Tensao minima V/F 10~ 85 55
6 0.6 Tens&do maxima V/F 80~ 140 128
0- Teclado frontal
Selego da fonte 1- Potenciometro
10 1.0 N 2-Entrada analogica 1
de frequéncia: ou potenciémetro
externo
4 - Entradas digitais
0- Teclado frontal
- 1- Potenciometro
11 11 Selecao_ do comando 2 - Roda em sentido horério 0
partida/parada 3- Roda em sentido anti-horario
4- Terminais externos
0 - Parada por inércia
12 1.2 Modo de parada 1 - Desaceleragdo até a parada 1
2- Parada com freio
0 - MI1: Avanco/parada
MI2: Reversdo/parada
N = 1- MIL: Partida/parada
13 1.3 Entrada multifungéo Wi2: Reversolavanco 0
2 - MIL: Partida/parada
MI2: Reversdolparada
0 - Partida acionada
i ifuncs 1 - Aciona ao atingir a
14 1.4 Saida multifuncéo frequéncia desgjada 0
2 - Indicagao de falha
Ajuste da protecéo
16 16 40°C ~ 100°C 90°C
de sobretemperatura
17 1.7 Frequéncia maxima de ajuste 1~99Hz 50
18 1.8 Frequéncia minima de ajuste 1~30Hz 1
19 1.9 Ajuste da frequéncia 1~99Hz 50
Méxima tenséo de saida
20 20 em funcéo da frequéncia 35~ 90Hz 50
21 21 Multi velocidade 1 1~99Hz 5




22 2.2 Multi velocidade 2 1~99Hz 10
23 -2.3- Multi velocidade 3 1~99Hz 20
24 -2.4- Multi velocidade 4 1~99Hz 25
25 -2.5- Multi velocidade 5 1~99Hz 35
26 -2.6- Multi velocidade 6 1~99Hz 40
27 -2.7- Multi velocidade 7 1~ 99Hz 45
28 -2.8- Frequéncia desejada (M0) 1~99Hz 45
30 -3.0- Corrente de saida - Percentual
(%)
32 -3.2- Frequéncia de frenagem 0.0 ~ 50.0Hz 0
33 -3.3- Intervalo 0.0 ~5.0s 0
34 -3.4- Coeficiente de parada 0~30% 0
35 -3.5- Numero de pares de pélos 1~6 2
36 -3.6- Taxa de escorregamento 0.01~1.00 1
37 -3.7- Velocidade (RPM) 1~9999 1500
38 -3.8- Ajuste da velocidade inicial 1.0 ~ 99.0Hz 1
39 -9.1- Restaurar valores de fabrica - CLE
40 -9.5-
41 -9.6-
42 -9.7- Verséo do hardware
43 -9.8- Versdo do software

Compensacdo em baixas frequéncias

Utilize os valores de tensdo V/F da tabela para ajustar a frequéncia dos parametros 0.3,
0.4 e 0.5. Caso utilize um valor acima do informado, o torque aumentara. Se um valor

inferior for selecionado, o torque diminuira.

Frequéncia Tensdo VIF | Frequéncia Tensdo VIF | Frequéncia Tensdo VIF | Frequéncia Tensdo VIF | Frequéncia Tensdo VIF

Hz v Hz v Hz v Hz v Hz v

1 8 11 32 21 57 31 81 41 106
2 10 12 35 22 59 32 84 42 108
3 13 13 37 23 62 33 86 43 111
4 15 14 40 24 64 34 89 44 113
5 18 15 42 25 67 35 91 45 116
6 20 16 45 26 69 36 94 46 118
7 23 17 47 27 72 37 96 47 121
8 25 18 50 28 74 38 99 48 123
9 28 19 52 29 7 39 101 49 126
10 30 20 55 30 79 40 104 50 128

Veja abaixo um exemplo de ajuste. O parametro -0.3- foi ajustado para "20" e 0 -0.5-
se manteve em "8". J& o parametro -0.4- foi ajustado para os valores "60", "55" e "30"
conforme gréfico abaixo:
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Ajuste do tempo de aceleragdo

Pressione a tecla MENU e selecione o parametro 0.1. Agora pressione a tecla RUN e
selecione o tempo de aceleragéo conforme instrucdes abaixo:

- 01: 5 segundos
- 02: 2,5 segundos
- 03: 1.6 segundos

Pressione novamente a tecla RUN para confirmar e retornar ao menu de parametros.
‘Pressione SAVE para salvar o valor configurado.

Restaurar valores de fabrica

Pressione a tecla MENU e selecione o parametro 0.1. Agora pressione a tecla P-K,
ajuste o valor x.1 para 9.1 e aperte RUN para restaurar os valores de fabrica.

Freio DC

Para usar o freio DC, configure os parametros 1.2, 3.2, 3.3 e 3.4.

Tabela de erros

Em caso de falha, o display mostrara uma das mensagens abaixo:

ERRO Descricéo Causa Correcéo
Falta de fase Repare o inversor
E-0.1 Sobreaquecimento do inversor - "
Sobreaquecimento / M veniagdo Melhore a ventilagéo
E-0.2 s e de surt Sobrecarga Repare o inversor
-0. orrente de surto
Ajuste incorreto de VIF Corrija o valor de V/F
E-0.3
E-04 Sob Sobrecarga Use um inversor mais potente
-0. obrecarga
9 Ajuste incorreto da curva VIF Corrija a curva VIF
Sensor danificado Repare inversor
E-0.6 Falha no sensor de temperatura
Mau contato Corrija 0 mau contato
Sensor danificado Repare inversor
E-0.7 Falha no sensor de temperatura
Curto circuito Corrija 0 mau contato
E-0.8 Sobrecarga Sobrecarga Use um inversor mais potente
Falta de fase Repare o inversor
E-0.9 Sobr imento
Ventilagéo comprometida Melhore a ventilagio
5 5 Tempo de desligamento e/ou Diminuir tempo de
E-1.0 Protecdo contra sobretensdo 50 muito alto e

- Néo ligue as saidas T1(U), T2(V) e T3(W) na fonte de alimentacao.

- Ao desligar o inversor, ndo encoste na parte traseira até que o LED de alimentacéo esteja apagado.

ETALTE

INVERSOR DE FREQUENCIA

IFO

MANUAL DE
INSTRUCOES

www.metaltex.com.br


http://www.metaltex.com.br/

	Funcionalidades
	Teclado frontal
	DISPLAY DIGITAL
	LED DE STATUS
	POTENCIÔMETRO
	TECLAS

	Diagrama de ligação
	Visualização dos parâmetros
	Ajuste de parâmetros
	Compensação em baixas frequências
	Ajuste do tempo de aceleração
	Restaurar valores de fábrica
	Freio DC

	Tabela de erros
	Atenção
	MANUAL DE INSTRUÇÕES
	www.metaltex.com.br


